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METROLOGY for DRUG DELIVERY



Flow visualization methods

�

� 
�������������������������������������������������

� ������������������������������������ �
������������

��������	������	
����
�

� !���������������"����������� #!$%&
� '������������������ 
� (��������������� �����������
� !������������"���������������������

� !�����������"��"����������� #!)%&
� (��������������������� 
� �*����+*�������� ���������������������������
� ,������������������������

� '����������������������� �#'-%&
� .�"����������������� 
� /�������������������������� (
�0����� 1!��������)��"��%��������� 2�3�!���������/ ����4�-����"������	

���

��� ���



Particle Imaging Velocimetry (PIV)
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PIV – Current application 
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Holography – Lensless imaging
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Holography – Introduction
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Holography – Introduction
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Holography – Current research
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Holography – Current research

=

3����/��������@������
� ����������
��� @�����


#�����B�I�+�J�@������B��J�&

E������ >����@������
� ��
�� �
������� @�����


�
�����	��	����
 ����	%&	��������������



� ��(?-K- �����#������ /��.&
� 7���������6��
���'9���

� '�"���������
� '?*

�������"��2�8BB���
!����2�B8=���

� !������
*�������2�B��L9� +�J�

� -�������������
� ,������������������2��B�I��
<�I��
����

� )��"��"�-������#,(5-&
� �)��8=�'?

5�����������2�<
8�+�I�8
B	=���
!�I�������2��
<G�J�
7���������2�+
�����

Holography – Setup
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Holography – Custom made channel
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Holography – Custom made channel
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Holography – Acquired hologram
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Holography – Reconstructed image
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Holography – PIV preparation
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PIV
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PIV – Result
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PIV– Aim
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PIV – uncertainty budget: Concept
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PIV – uncertainty budget: Neglectable influences
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PIV – uncertainty budget: Main influences
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PIV – uncertainty budget: Results
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Conclusion and Outlook
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